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ВВЕДЕНИЕ 

МАШИНЫ И МЕХАНИЗМЫ С ЗАПАЗДЫВАЮЩИМИ ОБРАТНЫМИ 

СВЯЗЯМИ 

Среди почвообрабатывающих, посевных и других машин, 

орудий и отдельных механизмов сельскохозяйственного назначе-

ния, а также мелиоративных и строительно-дорожных для земля-

ных работ имеются такие, у которых различного вида опоры (коле-

са, катки, лыжи, пяты и тому подобное) расположены за рабочими 

органами и перемещаются по поверхностям, создаваемым этими 

рабочими органами во время выполнения технологических процес-

сов (рис.1). К таким машинам среди сельскохозяйственных отно-

сятся лемешно-отвальные плуги, имеющие задние бороздные коле-

са, перемещающиеся по дну борозд, образуемых лемехом идущего 

впереди корпуса (рис. 1а); лемешно-овальные плуги, рассматрива-

емые в горизонтальной плоскости, полевые доски корпусов кото-

рых скользят по стенкам борозд, образуемых их полевыми обреза-

ми (рис. 1б); фрезерные и комбинированные агрегаты, имеющие 

опорные прикатывающие катки, расположенные за фрезбарабаном 

    V                                                                     V
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      V                             в                                      V                        г

       V                            д                                             V                 е

                                      ж                                                                з

        Рисунок 1 – Машины и механизмы с запаздывающими обратными связями.Рисунок 1 – Машины и механизмы с запаздывающими 

обратными связями. 
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