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Приведены основные сведения о программе имитационного моделирования си-
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ВВЕДЕНИЕ 

AnyLogic является отечественным программным продуктом, поддер-

живающим три методологии имитационного моделирования: системную 

динамику, дискретно-событийное и агентное моделирование. 

В настоящем учебном пособии рассматривается в основном модели-

рование динамических систем (это часть системно-динамического моде-

лирования) в связи с тем, что, во-первых, в техническом вузе оно чаще 

востребовано, так как с его помощью моделируются технические системы 

(электрические и механические), хотя для относительно сложных динами-

ческих систем приходится использовать все три вида моделирования с це-

лью создания одной имитационной модели. Во-вторых, в опубликованных 

учебных пособиях [3–7] построение модели начинается с математической 

формулы (дифференциального уравнения), описывающей динамику моде-

ли, при этом упускаются начальные этапы процесса построения модели  

от реального объекта моделирования к физической модели, а затем к ма-

тематической модели. На этих этапах можно четко определить структуру 

имитационной модели: набор элементов и их количество. 

Затем производится выбор варианта построения имитационной моде-

ли: на основе «накопителей» или «накопителей» с «потоками» из палитры 
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