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Введение 

Энергосберегающие технологии в промышленности и в коммунальном хо-
зяйстве, базирующиеся на применении частотно-регулируемого синхронного и 
асинхронного привода, требуют грамотного подхода к эксплуатации и настройки 
систем управления нижнего уровня, формирующих характеристики собственно 
электропривода.  

Можно отметить основные тенденции развития электропривода: 
• Неуклонно снижается доля систем привода с двигателями постоянного 

тока и увеличивается доля систем привода с двигателями переменного тока. Это 
связано с низкой надежностью механического коллектора и более высокой стои-
мостью коллекторных двигателей постоянного тока по сравнению с двигателями 
переменного тока 

• Преимущественное применение в настоящее время имеют привода с  
асинхронными двигателями с короткозамкнутым ротором (АД). Большинство та-
ких приводов (около 80%) нерегулируемые по скорости. В связи со значительным  
удешевлением статических преобразователей частоты доля частотно-
регулируемых асинхронных электроприводов быстро увеличивается.  

• Естественной альтернативой коллекторным приводам постоянного тока 
являются привода с вентильными, т. е. электронно-коммутируемыми двигателя-
ми. В качестве исполнительных бесколлекторных двигателей постоянного тока 
(БДПТ) преимущественное применение получили синхронные двигатели с возбу-
ждением от постоянных магнитов или с электромагнитным возбуждением (для 
больших мощностей). Этот тип привода наиболее перспективен для станкострое-
ния и робототехники, однако, является на сегодняшний день самым дорогостоя-
щим. Некоторого снижения стоимости можно добиться при использовании син-
хронного реактивного двигателя в качестве исполнительного.  

 
• Приводом двадцать первого  века по прогнозам большинства специали-

стов станет привод на основе вентильно-индукторного двигателя (ВИД). Двигате-
ли этого типа просты в изготовлении, технологичны и дешевы. Они имеют пас-
сивный ферромагнитный ротор без каких-либо обмоток или магнитов. Вместе с 
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