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ПРЕДИСЛОВИЕ 

 

 

 

 

 

 

 

 Современные персональные компьютеры и соответствующее 

программное обеспечение сделали доступными для широкого круга 

специалистов  2D- и 3D- моделирование различных технических 

устройств. Это позволяет исследовать процессы,  протекающие в не-

доступных для физических экспериментов местах: внутри массивного 

ротора, в различных сечениях магнитопроводов и т.д., что ускоряет и 

упрощает разработку новых устройств. При этом можно отказаться от 

многочисленных макетных образцов, ранее необходимых для опти-

мизации и доводке разрабатываемой конструкции.  

 Программный комплекс Comsol Multiphysics, разработанный 

шведской фирмой Comsol, позволяет получить модели сложных тех-

нических устройств со всеми разнообразными  процессами, протека-

ющими в этих устройствах. Однако пособий на русском языке по 

данному программному комплексу нет. 

 В предлагаемом учебном пособии даны основы работы в одном 

из разделов этого комплекса (AC/DC) и на примере нескольких элек-

тромеханических устройств подробно рассмотрены особенности по-

лучения 2D- и  3D- моделей. Полученные при этом результаты моде-

лирования, характеризующие процессы распределения токов и маг-

нитных потоков в глубине роторов, представляют интерес для специ-

алистов, связанных с разработкой аналогичного оборудования. 

 Учебное пособие состоит из  трех глав. 

 В первой главе рассмотрены основы работы в программном 

комплексе Comsol Multiphysics.  

 Во второй главе приведены примеры построения 2D-моделей 

электромагнитных тормозов с массивными и полыми роторами. 

 В третьей главе приведены примеры построения 3D-моделей 

электромагнита  и электромагнитного демпфера с дисковым ротором.  
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 Работы при подготовке учебного пособия распределились сле-

дующим образом: 

 И.Ю. Бутарев – разработка и описание моделей электромехани-

ческих устройств, перевод с английского языка имеющихся материа-

лов по комплексу Comsol Multiphysics; 

 Л.А. Потапов – общее руководство работой, подготовка рукопи-

си к изданию. 

 Учебное пособие предназначено для студентов, аспирантов и 

магистрантов электротехнических специальностей высших учебных 

заведений. Оно может быть использовано при изучении дисциплин  

«Теория электромагнитного поля», «Электрические машины», «Элек-

трические аппараты» и др.,  а также при курсовом и дипломном про-

ектировании. Пособие также представляет интерес для инженерно-

технических работников, связанных с разработкой электротехниче-

ского оборудования. 
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