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Введение

В современном мире микропроцессорная техника применяется при 
решении самых разнообразных задач в области сбора и обработки инфор-
мации, систем автоматического управления и др. Практически любая элек-
тронная система, обладающая достаточной функциональной сложностью, 
реализуется с помощью микропроцессорных устройств. Не менее интенсив-
но происходит развитие устройств ввода различных видов сигнала в вычис-
лительную систему – датчиков.

В первом разделе монографии приведены основополагающие методы и 
способы построения микропроцессорных систем с различными датчиками 
(сенсорами), методы организации и применения датчиков различных типов. 
Рассмотрены схемотехника средств сопряжения на основе операционных 
усилителей, принципы построения согласующих звеньев. Также рассмотре-
ны практические приемы применения датчиков в системах управления и 
контроля. Даются основополагающие методики расчета цепей сопряжения 
микропроцессорных систем с датчиками.

Во втором разделе монографии представлены известные подходы к 
моделированию электронных систем ввода и анализа сигнала. Рассмотре-
ны принципы построения математических моделей означенных систем. 
Изложены методы описания электронных модулей при помощи языковых 
средств. Представлены программные комплексы, применяющиеся для мо-
делирования систем на современном этапе развития. Дано описание закон-
ченных программно-аппаратных комплексов.
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