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Содержание отчета

1. Название лабораторной работы и ее цель.
2. Краткая теоретическая справка о моделировании систем ав-

томатического управления.
3. Текст программы моделирования с использованием синтак-

сиса Сontrol system Toolbox.
4. Результаты моделирования для каждой схемы.
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