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В издании приведены основные понятия и определения по 

структурному анализу механизмов, названы проблемы 
кинематического анализа рычажных механизмов и 
последовательность их решения графическим методом. Даны 
примеры решения типовых задач по некоторым механизмам. 
Включены задачи для самостоятельного решения, которые 
снабжены ответами. 

Методические указания предназначены для студентов 
инженерного и заочного факультетов, обучающихся по 
специальностям 110301 – «Механизация сельского хозяйства» и 
110304 – «Технология обслуживания и ремонта машин в АПК». 
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